Connectique / Robot 2002

Ce document est une recommandation sur la connectique et les brochages des signaux a utiliser pour les
différentes cartes électroniques du robot

Tous les connecteurs sont vus de DESSUS

Pour les petits connecteurs MTA ainsi que les connecteurs HE14 bleus, il est TRES FORTEMENT souhaitable

de les souder au lieu de les sertir.

ALIMENTATIONS

Partie commande
Alimentation sur batterie 7,2V, donc nécessité de réguler a une valeur

inférieure (5V ou 3.3V ou 1.8V, etc ..) sur la carte elle-méme
Connecteur : vert (dispo au club). Sur les cartes : embase male

M
asse 72V

Partie puissance
Voir Matthieu

Moteurs (déplacement, barillet, etc, etc)
Voir Matthieu

DATA

Flashage
Petit connecteur MTA blanc 5 broches

Détrompeur

MCLR/RESET 5V Masse RB7  RB6

Circuit associé sur la carte :
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Petits connecteurs MTA blancs 3 broches. Sur les cartes embase male.

Carte principale

Détrompeur

SDA

Masse SCL

Carte E/S :

Connecteur HE10 2x8&

12 ports E/S
1 IRQ

1 Reset
+Vce

GND

Port série :

Tension d’utilisation : +12V ;-12V ou 0 ;5V ?

Carte Asservissement-Positionnement

Roues codeuses :
connecteurs MTA 5 broches

Détrompeur
VCC(5V) RXD TXD GND
Extension (DB25) :
1:GND 10 : Data 13 19 :1RQ 2
2 : Adresse 6 11 : Data 11 20 : GND
3 : Adresse 4 12 : Data 9 21 : GND
4 : Adresse 2 13 : GND 22 : Data 14
5 : Adresse 0 14 : Adresse 7 23 : Data 12
6:1IRQ3 15 : Adresse 5 24 : Data 10
7:1RQ 1 16 : Adresse 3 25 : Data 8
8 : CSCON 17 : Adresse 1
9 : Data 15 18 : GND

B
VCC

Sur la roue A

/ I
Masse
Codeur Roue
Détrompeur
Sur la carte B VCC A I Masse
Vers carte puissance :
HE14 connecteur bleu
Détrompeur

SENS PWM Masse Current Current Masse PWM Sens

Gauche

Droite




ANNEXE :

Contraintes mécaniques des cartes

Espacement
entre 2 cartes
? 72 mm

y

Vue de dessus

I

Hauteur
max des
composants
? 7 mm

? 7 mm

PCB(carte)
Composants Epaisseur :

7

\

<>

Min 107 mm Max 110 mm

>

goulottes

Min : 8§ mm

Cette zone ne doit contenir ni
composants, ni via.

Elle peut uniquement recevoir des
. pistes (masses par ex)

Vue de « coté » (en regardant vers les composants)

Connecteurs (Alim,[2C, flashage,extension,etc)

O

Hauteur max
de la carte
250mm. La

carte peut étre
plus petite
(colit ---), elle
sera maintenue
goulottes a hauteur dans
la goulotte par
un moyen a
définir.

<

Min 107 mm Max 110 mm



Fobot vu de dessus

Avant du robot

Goulotte Carte
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Z0NE réservee au
rmoteur du barillet
et au systeme
d'gjection

Carte Meca
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Yolume Dispo

Emplacement pris par
le connecteur femelle associe

amm  Bmm Smm  10mm  18mm

Yolume utilisahle
pour les composants



