Carte puissance déplacements

2xLMD18200

Mathieu MICHON (polio)

Carte d’asservissement

Carte de vision

2 capteurs CCD couleur
1 GBCam
montés sur servos

SMT 355

FPGA ALTERA

Frederic JOUAULT (Fred)
Antoine JALABERT (KTy)

RAM: 512ko

130000 portes

DSP TI
TMS320C32

RS232

Carte puissance Méca

Avalement :
* 2 moteurs CC

Ejection :
*1 moteur CC (2 sens)

Barillet :
* 1 moteur pas a pas

Julien VALLEE (rocco)

Mathieu MICHON (polio)
Florent LE DENMAT (flouf) : conception, routage, réalisation

: conception, routage, réalisation

: conception (moteur pas a pas)

Balise centrale
RS232/HF

Olivier COCHELIN (Coco)
Emmanuel Ravon (Bat)

PIC

RAM:512ko RS232/HF
Carte eval ROM:128ko
2xLM629 DSP TI TMS320C31 PIC 12C
Emmanuel RAVON (Bat) : conception programmation (hard)
Olivier COCHELIN (Coco) : programmation (maths)
Mathieu MICHON (polio) : routage
Carte principale
RAM:256ko
ROM:256ko
68332 PIC Bus 12C
RS232) 12C
Thomas PARTIOT
Emmanuel RAVON
Francois PELLETIER (Bouc) : conception routage
Florent de LAMOTTE (n0On) : conception programmation
Carte meca
PIC 12C

Stephane JOUVRAY (steph)
Erwan JOUNOT

Balises satellites

x4

Olivier COCHELIN
Emmanuel RAVON

Balise adversaire

(Tourelle laser)

Olivier COCHELIN
Thomas PARTIOT







